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Q. मानको ंकी पȠित और िविभɄ मापन Ůणा᎘लयो ं(MKS, CGS, FPS) का िवʶेषण । 

भौितकी और िवǒान के अȯयन मŐ िकसी भी भौितक रा᎘श (Physical Quantity) को मापने के ᎘लए एक मानक 

(Standard) की आवʴकता होती है। यह मानक ही 'माũक' या 'इकाई' (Unit) कहलाता है। जब इन सभी 

माũको ंको एक सुʩवİ˕त और संपूणŊ समूह मŐ संगिठत िकया जाता है, तो उसे "मानको ंकी पȠित" (System 

of Units) कहा जाता है। एक अǅी मापन पȠित वह होती है जो सावŊभौिमक, सुसंगत, और पुनŜȋादन योƶ 

हो, तािक वैǒािनक समुदाय और आम लोग िवʷ मŐ कही ंभी एक समान ŝप से मापन कर सकŐ  और पįरणामो ं

को समझ सकŐ । समय के साथ, िविभɄ आवʴकताओ ं और Ɨेũो ं के अनुसार अलग-अलग मापन पȠितयाँ 

िवक᎘सत Šईं, ᎘जनमŐ FPS, CGS और MKS Ůमुख हœ। 

मानको ंकी पȠित, माũको ंका एक पूणŊ और सुसंगत समुǄय है ᎘जसका उपयोग सभी Ůकार की भौितक रा᎘शयो ं

को मापने के ᎘लए िकया जाता है। िकसी भी मापन पȠित मŐ दो Ůकार के माũक होते हœ: 

 

1.  मूल माũक (Fundamental Units): ये वे माũक होते हœ जो एक दूसरे से पूणŊतः  ˢतंũ होते हœ और 

᎘जɎŐ िकसी अɊ माũक की सहायता से Ůाɑ नही ंिकया जा सकता। यांिũकी (Mechanics) मŐ लंबाई, 

ūʩमान और समय को मूल रा᎘शयाँ माना जाता है और इनके माũक मूल माũक कहलाते हœ। 

2.  ʩुȋɄ माũक (Derived Units): वे माũक जो मूल माũको ंकी सहायता से Ůाɑ िकए जाते हœ, 

ʩुȋɄ माũक कहलाते हœ। उदाहरण के ᎘लए, चाल का माũक (मीटर/सेकंड) लंबाई (मीटर) और समय 

(सेकंड) के मूल माũको ंसे िमलकर बना है। इसी Ůकार बल, कायŊ, दाब आिद के माũक ʩुȋɄ माũक 

हœ। 



एक मानकीकृत पȠित की आवʴकता इस᎘लए है तािक ʩापार, िवǒान और ŮौȨोिगकी मŐ űम की İ˕ित उȋɄ 

न हो और वैिʷक ˑर पर संचार एवं सहयोग संभव हो सके। 

 िविभɄ मापन पȠितयाँ  

ऐितहा᎘सक ŝप से, मुƥ ŝप से तीन मापन पȠितयाँ Ůचलन मŐ रही,ं ᎘जनका िवʶेषण उनकी िवशेषताओ ंऔर 

सीमाओ ंके आधार पर िकया जा सकता है: 

 

 1. FPS पȠित (Foot-Pound-Second System) 

इसे 'िŰिटश पȠित' भी कहा जाता है Ɛोिंक इसका िवकास और उपयोग मुƥ ŝप से िŰिटश साŲाǛ मŐ 

Šआ। इस पȠित मŐ लंबाई, ūʩमान और समय के मूल माũक Ţमशः  फुट, पाउंड और सेकंड होते हœ। 

   मूल माũक: 

       लंबाई: फुट (Foot) 

       ūʩमान: पाउंड (Pound) 

       समय: सेकंड (Second) 

िवशेषताएँ: 

 िŰिटश साŲाǛ के िवˑार के कारण यह पȠित दुिनया के कई देशो ंमŐ, िवशेषकर रा Ō̓ मंडल देशो ंमŐ, 

लंबे समय तक उपयोग मŐ रही। 

 दैिनक जीवन के कुछ मापो ंके ᎘लए यह पȠित आज भी सामाɊ बोलचाल मŐ उपयोग होती है, जैसे िकसी 

ʩİƅ की ऊँचाई फुट और इंच मŐ बताना या केक का वजन पाउंड मŐ मापना। 



सीमाएँ (Limitations): 

 यह पȠित दशमलव Ůणाली पर आधाįरत नही ंहै। इसके उप-माũको ं(sub-units) के बीच का संबंध 

मनमाना और जिटल है। उदाहरण के ᎘लए, 1 फुट = 12 इंच; 1 गज = 3 फुट; 1 पाउंड = 16 औसं। इस 

कारण गणना करना बŠत जिटल और ũुिटपूणŊ हो जाता है। 

 जिटल ŝपांतरणो ं(conversions) के कारण यह वैǒािनक और इंजीिनयįरंग कायŘ के ᎘लए पूरी तरह से 

अनुपयुƅ है। 

 िविभɄ Ɨेũो ंमŐ पाउंड और फुट की पįरभाषा मŐ मामूली अंतर पाया जाता था, ᎘जससे űम उȋɄ होता था। 

 2. CGS पȠित (Centimeter-Gram-Second System) 

 

इस पȠित का िवकास ůांस मŐ Šआ और इसे 'गॉ᎘सयन पȠित' (Gaussian System) भी कहा जाता है। यह 

दशमलव Ůणाली पर आधाįरत पहली सुʩवİ˕त पȠित थी। इसमŐ लंबाई, ūʩमान और समय के मूल माũक 

Ţमशः  सŐटीमीटर, Ťाम और सेकंड होते हœ। 

   मूल माũक: 

       लंबाई: सŐटीमीटर (Centimeter) 

       ūʩमान: Ťाम (Gram) 

       समय: सेकंड (Second) 

िवशेषताएँ: 

   दशमलव आधाįरत: यह पȠित पूरी तरह से दशमलव Ůणाली पर आधाįरत है, ᎘जससे गणना और ŝपांतरण 

(जैसे सŐटीमीटर से मीटर) बŠत सरल हो जाते हœ। 

   वैǒािनक कायŘ के ᎘लए उपयुƅ: इसके माũक छोटे होने के कारण यह भौितकी और रसायन िवǒान के 

Ůयोगशाला कायŘ, िवशेष ŝप से छोटे पैमाने के मापन (जैसे पृʿ तनाव, ʴानता) के ᎘लए बŠत सुिवधाजनक थी। 

   तािकŊ क संरचना: इसकी संरचना FPS पȠित की तुलना मŐ बŠत अिधक तािकŊ क और सुसंगत थी। 

सीमाएँ (Limitations): 



   अʩावहाįरक ŝप से छोटे माũक: दैिनक जीवन और इंजीिनयįरंग के बड़े पैमाने के अनुŮयोगो ंके ᎘लए 

इसके माũक (Ťाम और सŐटीमीटर) बŠत छोटे थे। उदाहरण के ᎘लए, एक शहर की दूरी सŐटीमीटर मŐ या एक 

कार का वजन Ťाम मŐ मापना अʩावहाįरक है। 

   िवȨुत-चंुबकȕ मŐ űम: िवȨुत और चंुबकȕ (Electromagnetism) के Ɨेũ मŐ इस पȠित के कई संˋरण 

(जैसे ESU, EMU) िवक᎘सत हो गए, ᎘जससे वैǒािनको ंके बीच काफी űम पैदा Šआ। 

   ʩुȋɄ माũको ंका छोटा आकार: बल का माũक 'डाइन' (Dyne) और कायŊ का माũक 'अगŊ' (Erg) इतने 

छोटे थे िक वे ʩावहाįरक उपयोग के ᎘लए सुिवधाजनक नही ंथे। 

 3. MKS पȠित (Meter-Kilogram-Second System) 

CGS पȠित की सीमाओ ंको दूर करने के ᎘लए इस पȠित का िवकास िकया गया। यह भी ůांसीसी मूल की और 

दशमलव Ůणाली पर आधाįरत है। इसमŐ लंबाई, ūʩमान और समय के मूल माũक Ţमशः  मीटर, िकलोŤाम 

और सेकंड होते हœ। 

   मूल माũक: 

       लंबाई: मीटर (Meter) 

       ūʩमान: िकलोŤाम (Kilogram) 

       समय: सेकंड (Second) 

िवशेषताएँ: 

 इस पȠित के माũक (मीटर, िकलोŤाम) दैिनक जीवन, वा᎘णǛ और इंजीिनयįरंग कायŘ के ᎘लए अिधक 

उपयुƅ और ʩावहाįरक आकार के हœ। 

 CGS की तरह, यह भी दशमलव Ůणाली का उपयोग करती है, ᎘जससे गणनाएँ सरल होती हœ। 

 इसके ʩुȋɄ माũक, जैसे बल के ᎘लए 'Ɋूटन' (Newton) और कायŊ के ᎘लए 'जूल' (Joule), ʩावहाįरक 

आकार के हœ और वैǒािनक गणनाओ ंको सरल बनाते हœ। 

सीमाएँ (Limitations): 

अपने Ůारंिभक ŝप मŐ, MKS पȠित भी अधूरी थी। इसमŐ केवल यांिũकी (mechanics) की रा᎘शयो ंके माũक 

थे। िवȨुत धारा, ताप, Ůकाश की तीŴता जैसी अɊ महȕपूणŊ भौितक रा᎘शयो ंके ᎘लए इसमŐ कोई मूल माũक 

पįरभािषत नही ंथा। 



 SI पȠित 

उपरोƅ पȠितयो ंकी सीमाओ ंको देखते Šए, एक ऐसी सावŊभौिमक पȠित की आवʴकता महसूस की गई जो 

ʩापक, सुसंगत और संपूणŊ हो। इसी के पįरणामˢŝप, 1960 मŐ माप और तौल पर सामाɊ सʃेलन (General 

Conference on Weights and Measures) ने MKS पȠित का संशोिधत और िवˑाįरत ŝप Ůˑुत िकया, 

᎘जसे अंतराŊ Ō̓ ीय माũक पȠित के ŝप मŐ ˢीकार िकया गया। 

SI पȠित MKS पर आधाįरत है, लेिकन इसमŐ चार और मूल माũक जोड़े गए, ᎘जससे कुल सात मूल माũक हो 

गए: 

 

यह आज िवʷ की सबसे ˢीकृत और मानकीकृत पȠित है। 



 

 िनʺषŊ 

मापन पȠितयो ंका िवकास मानव सɷता की वैǒािनक Ůगित का Ůितिबंब है। FPS पȠित अपनी ऐितहा᎘सक 

Ůासंिगकता के बावजूद अपनी अʩावहाįरक संरचना के कारण अŮासंिगक हो गई। CGS पȠित ने दशमलव 

Ůणाली की ŵेʿता ˕ािपत की, लेिकन इसके माũको ंका छोटा आकार एक बड़ी बाधा बना। MKS पȠित ने CGS 

की इस कमी को दूर कर एक ʩावहाįरक िवकʙ Ůˑुत िकया। अंततः , MKS पȠित के तािकŊ क आधार पर ही 

एक ʩापक और सावŊभौिमक SI पȠित का िनमाŊण Šआ, जो आज वैिʷक िवǒान, ŮौȨोिगकी और वा᎘णǛ का 

आधार ˑंभ है। यह िवकास दशाŊता है िक कैसे सरलता, सुसंगतता और सावŊभौिमकता एक Ůभावी मापन Ůणाली 

के अिनवायŊ गुण हœ। 

 

Q. SI पȠित के महȕ और वैǒािनक अनुसंधानो ंमŐ इसके Ůयोग की आवʴकता का िववेचन की᎘जए। 

वैǒािनक Ůगित की आधार᎘शला सटीक अवलोकन, पुनŜȋादनीय Ůयोग (reproducible experiments) और 

पįरणामो ंका ˙ʼ संचार है। इन सभी के मूल मŐ मापन (Measurement) की एक मानकीकृत, सुसंगत और 

सावŊभौिमक Ůणाली का होना अिनवायŊ है। अंतराŊ Ō̓ ीय माũक पȠित या SI पȠित , मापन की वही वैिʷक भाषा 

है ᎘जसने न केवल वैǒािनक अनुसंधान को सुगम बनाया है, बİʋ ŮौȨोिगकी, उȨोग और अंतराŊ Ō̓ ीय ʩापार को 

भी एक एकीकृत मंच Ůदान िकया है।  

SI पȠित  


